
Stepper : Drive APM (Applied Motion Products) 

Note : GearBox indique le pas de la vis de la charge (mm/T). 

Vélocité 

𝑃𝑜𝑖𝑛𝑡𝑇𝑜𝑃𝑜𝑖𝑛𝑡𝑉𝑒𝑙𝑜𝑐𝑖𝑡𝑦(0.25𝑅𝑃𝑀) = [𝑉(
𝑚𝑚

𝑠
) ∗ 240]/𝐺𝑒𝑎𝑟𝐵𝑜𝑥(

𝑚𝑚

𝑇
) 

Exemple : 

𝑉 = 40
𝑚𝑚

𝑠
 

𝐺𝑒𝑎𝑟𝐵𝑜𝑥 = 10
𝑚𝑚

𝑇
 

𝑃𝑜𝑖𝑛𝑡𝑇𝑜𝑃𝑜𝑖𝑛𝑡𝑉𝑒𝑙𝑜𝑐𝑖𝑡𝑦 =
40 ∗ 240

10
= 𝟗𝟔𝟎 

Note : Toutes les vitesses sont calculées de la même façon. 

Accélération 

𝐴𝑐𝑐𝐷𝑒𝑐 (10𝑅𝑃𝑆2) = [𝐴𝐶𝐶 (
𝑚𝑚

𝑠2
) ∗ 6]/ 𝐺𝑒𝑎𝑟𝐵𝑜𝑥(

𝑚𝑚

𝑇
) 

Exemple : 

𝐴𝐶𝐶 = 100
𝑚𝑚

𝑠²
 

𝐺𝑒𝑎𝑟𝐵𝑜𝑥 = 10
𝑚𝑚

𝑇
 

𝐴𝑐𝑐𝐷𝑒𝑐 = [100 ∗ 6]/10 = 𝟔𝟎 

Distance 

𝐷𝑖𝑠𝑡𝑎𝑛𝑐𝑒(𝑝𝑢𝑙𝑠𝑒) = [𝐷𝐼𝑆𝑇(𝑚𝑚) ∗ 𝑃𝑢𝑙𝑠𝑒/𝑇]/𝐺𝑒𝑎𝑟𝐵𝑜𝑥(
𝑚𝑚

𝑇
) 

Exemple : 

𝐷𝐼𝑆𝑇 = 200 𝑚𝑚 

𝑀𝑜𝑡𝑒𝑢𝑟 = 20000
𝑝𝑢𝑙𝑠𝑒

𝑇
 

𝐺𝑒𝑎𝑟𝐵𝑜𝑥 = 10
𝑚𝑚

𝑇
 

𝐷𝑖𝑠𝑡𝑎𝑛𝑐𝑒 = [200 ∗ 20000]/10 = 𝟒𝟎𝟎, 𝟎𝟎𝟎 

 

 


